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Si nous considérons un graphe, il est possible de lui associer une matrice d’adjacence et s’il 

est orienté, nous pouvons lui associer la matrice d’incidence de la manière suivante : 

 

1 si  est un point initial

: 1 si  est un point initial

0 s'il n'y a pas d'arêtes

ab

ab

ab

b

a

  


   
 

 

Considérons l’exemple suivant : 
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 

   
   

 

Si nous considérons la matrice d’adjacence A comme un opérateur ou comme une forme 

quadratique, nous avons : 

opérateur :      g Af       ou ( ) ( )
i j

g i f j  

Forme quadratique  ( ) ( )
ij

T

e

f Af f i f j  

Aussi nous pouvons définir le mapping suivant : f f  

qui est connu en tant que co-bounding mapping 

   (v ) (v )ij j if e f f    

Autre calcul possible : 

(1) (2)0 1 0 0 0

(2) (4) (3) (2)1 0 1 1 0

(3) (5) (2) (4)0 1 0 1 1

(4) (3) (5) (2)0 1 1 0 1

(5) (4) (3)0 0 1 1 0
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