
Μέθοδος ελαχίστων τετραγώνων (παραβολική περίπτωση) 
Ν. Λυγερός 
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Παραγωγίζουμε προς όλες τις παραμέτρους: 
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Με τη μορφή πινάκων έχουμε:  
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with (linalg): 
 

 2 2
1 1: 1, , ,..., 1, , ;n nX matrix x x x x               

 
 : ,1, , , ;ny matrix n y y       

 
  0 1 2# : 3,1, , , ;a matrix a a a  

 
: ( );t transpose X  

 
1 : ( &* );X evalm t X   

 
1: ( ( ), ( ( ) &* &* );a map x simplify x evalm inverse X t Y    

 
( ( ), );map x evalf x a  


